CES OBJETS QUI NOUS ENTOURENT...

DECODER L’INGENIERIE MECANIQUE

GUIDE DE L’ANIMATEUR

NOTES
L’animation « Les mécanismes » qui est disponible sur le site du Centre de développement
pédagogique est suggérée comme ressource de référence.
La majorité des questions de ce document sont en lien avec la série d'images numérotées
annexée a ce document.
Il est suggéré d’imprimer I'annexe en couleurs et de la plastifier. Ceci afin d’obtenir des
images de meilleure qualité et de s’en servir a plusieurs reprises.
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Le but visé par ce document est d’observer des objets ayant des mécanismes
afin de mieux maitriser les langages permettant de les représenter et ou de les
concevoir.

OUN MECANISME TRANSMET 00
TRANSFORME 1A FORCE EXTE EURE
QUI LE MET EN MOOVEM

1- Pour chaque image proposée ci-dessous, déterminer si I'objet comporte ou pas de
mécanisme. Justifier vos réponses.

Images Mécanisme(s)
oui non
1 Il N’y a pas de transmission ou de transformation de mouvement.
5 Il N’y a pas de fonctionnement d’ensemble dans ces deux piéces.
7 Les pieces qui transmettent le mouvement.
8 Pas de liaison réelle entre les deux roues.

Coin Vis
(double plan incling) (enrou/ement de coin)

Roue

Machines simples

2- Pour chacune des images d’objets proposées dans le tableau, repérer les
machine(s) simple(s) en cochant vis-a-vis celles qui sont présentes.

Images
Machines 3 6 7 9

X | X | X | X
X

Levier >< ><
Plan incliné ><
Poulie ><

Coin

Vis X

21




LES MOUVEMENTS

Les objets qui comportent un mécanisme possédent des piéces mobiles. Leur
mouvement va servir directement ou indirectement la fonction a laquelle est dédié ce
mécanisme.

Rotation Translation Hélicoidal Translation curviligne

3- En observant les images proposées ci-dessous, indiquer le mouvement qu’effectue
la piece pointée en inscrivant son numéro dans la case appropriée.

ImagesIZ:> 1B 3A 4A 8C | [10B | [11A | |12B | [17B | | 18A| [19D | | 21A

Rotation Translation Hélicoidal Translation curviligne
1B 4A 3A 8C
17B 10B 12B
18A A
19D
21A

TOUT OBJET TEC QUE ONT UNE
VOUE PREQSE.

LES ORGANES &u{ | COMPOSENT



LA FONCTION D'UN ORGANE
D'ASSEMBLAGE EST LA

4- Dans un mécanisme, les piéces sont liées a un cadre, a une armature, a un chassis
ou a une surface. En fonction des caractéristiques ou de la forme de I'objet, la liaison
entre une piéce et autre partie de I'objet sera soit :

* démontable ou indémontable;

* liée directement ou lié indirectement (a I'aide d’'un autre organe comme une
vis);

* liée completement ou partiellement (permettant un mouvement);

* rigide ou élastique (déformation d’une piéce lors du fonctionnement de 'objet).

Parmi les illustrations d’objets sélectionnées, indiquer les caractéristiques de la liaison
entre les piéces désignées. Indiquer vos réponses en cochant dans le tableau ci-
dessous.

La liaison entre |f‘> 3A 14A 15A 18A 21A
et et et et et
Caractéristiques 3B 14B 15B 18B 21C
<>

Démontable >< >< >< >< ><

Indémontable

Directe X Y X
Indirecte >< ><

Compléte (totale)

Partielle >< Y

Rigide >< ><
Elastique ><

X X
X




LA LIAISON ET LE GUIPAGE ENTRE LES ORGANES
PERMETTENT PE SUPPRIMER LES POSSIBILITES DE
MOUVEMENT QUI ENTRAVERAIT LE BON
FONCTIONNEMENT DU MECANISME.

5- Les piéces en mouvement dans un mécanisme doivent conserver la trajectoire
prévue pour que I'objet remplisse sa fonction correctement.

Parmi les images d’objets sélectionnées, repérez les objets ou I'on retrouve des
pieces qui sont guidées. Identifiez le type de guidage et précisez quelle partie de
I'objet est en mouvement (organe mobile) et quelle partie guide le mouvement en
indiquant les coordonnées des pieces dans le tableau ci-dessous.

magesTy | 2 || 3 || 4 1156 (19 (1101114 1[17 []19

Guidage en 4A 10B 19D Organe mobile
translation —— t
uide le mouvemen
4B 10¢ 19C de l'organe
10A 14B .
Guidage en 2A 9A 9B 17B | Organe mobile
rotation —— t
uide le mouvemen
2B 5C ¢ 10C 14A 17A| de l'organe
Guidage . oB 5A e mobile
hélicoidal
Guide le mouvement
> oA o8B ‘ ‘ de l'organe




6- Parmi les images d’objets sélectionnées, indiquer les objets dans lesquels on
retrouve un élément qui justifie I'utilisation d’'un ou de plusieurs des symboles ci-
dessous. Préciser votre choix en inscrivant le numéro de I'image dans la case

appropriée.

Images I::> 1 2 3 9 10

1 13

14

16

le mouvement.

On comprend que le boitier limite I

19

21

_%_ 10 (A-C) | 11 13 19
=

— 9 (B-C) | 19
=P 9 (ALc) | 14

i

16
—_—
N 3 10 (B-C)
uvwv\n 21
N BB
_I_ 1




7- Observer le dessin de la clé a tuyau ci-dessous.

a. Donner la fonction globale de cet objet.
Serrer et de desserrer les tuyaux.

b. Nommer les piéces de I'objet.
1. Manche 2. Ecrou de serrage 3. Téte

o

Quelle piece est 'organe d’entrée de cet objet ?

L’écrou de serrage

d. Indiquer sur le dessin du haut le symbole de mouvement approprié pour chacune
des piéces mobiles.

e. Surle dessin du bas, indiquer et nommer les machines si

Roue et vis LN
Plan incliné

Levier

£




8- Associer les noms aux mécanismes représentés par les schémas ci-dessous.
Indiquer si le mécanisme transmet ou transforme le mouvement de I'organe moteur.

2

3 |

o

@% 6 | ,HL 7

/4
\x

VYV
rrrrf

Manivelle et coulisse
Roues de friction
Engrenage

Bielle et manivelle
Systeme de coins

Pignon et crémaillere
Came et galet

Vis et crémailléere
Poulies et courroie

Vis et écrou

Roue dentée et vis sans fin
Chaine et roues dentées
Manivelle bielle manivelle

1. Chaine et roues dentées 2. Engrenage 3. Manivelle bielle manivelle
Transmission ou transformation | [Tfansmission ou transformation Transmission ou transformation
4. Roue de friction 5. Rouedentée etvissansfin | 6, Pignon et crémaillére
fransmission ou transformation Transmission ou transformation Transmission ou ffansformation
7. Roue de friction 8. Bielle et manivelle 9. Visetécrou
Transmission ou transformation Transmission ou ffansformation | Transmission ou tfansformation
10. Came et galet 11. Poulie et courroie 12. Systéme de coins
Transmission ou fransformation | [ransmission ou transformation | [Fransmission ou transformation
13. Came et galet 14. Manivelle et coulisse 15. Vis et crémaillére
Transmission ou ffansformation | Transmission ou fransformation | Transmission ou fransformation
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9- Les schémas des mécanismes de transmission et de transformation de mouvements
représentent des agencements de piéces que I'on retrouve dans de nombreux objets.

Parmi les images proposées, repérer des éléments de mécanismes qui se retrouvent

dans les schémas ci-dessous. Indiquer leur présence en inscrivant le numéro de I'image
dans la case appropriée.

3 4 6 7 9 10 12 14 19 22

G ] [
v :

:5 :

12

Aucun mécanisme représenté 4 10




Cet énoncé implique que dans un agencement, un certain nombre
d’organes (piéces) peuvent se déplacer et agir de maniere concertée.
Ceci a pour but(s) de changer la nature du mouvement, de modifier la
vitesse ou de changer le sens du déplacement des piéces.

10 - Parmi les images sélectionnées, identifier si le mécanisme change la nature
du mouvement ou s'il le modifie.

Change la nature Modifie la vitesse et ou le sens
du mouvement du déplacement des piéces

10

11

12

X

17

N
Y,

18

X

19
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AFIN DE CONTROLER LA N\OBIALITE ENTRE
7 EPucrs ON A RECOURS A DIVERS
TYPES DE

N
LAISONS CHOISIES SELON
LA FONCTION A REMPLIR PAR CES PIECES.

Certains types de liaisons sont obtenus par la forme des piéces. C’est cette forme qui
détermine la liberté de mouvement.

Liaison pivot Pivot glissant Liaison glissiére
Liaison rotule Liaison encastrement Liaison hélicoidale

(6N
£

Chaque type de liaison ci-dessus limite la liberté de mouvement.

11 - Associer les organes A, B, C, D, E, et F avec les axes orthogonaux 1, 2, 3,4 et 5
qui représente le mouvement permis pour chaque organe.

2 1 2 2 2 3 2 4 2 5
< J%S/q" kﬂ" kﬂ" kﬂ"
A, A A, -, a

Al 1 | |[B]| 4 C| 5 D| 2 E| 3 F| 4
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Brrpepe

Liaison Pivot Liaison Liaison Liaison Liaison
pivot glissant glissiére rotule encastrement hélicoidale

12 - En observant le mouvement possible entre les organes identifiés sur les images,
associer leur liberté de mouvement aux types de liaisons illustrés.

La liaison entre J{ L

1A 3A 4A 11B 16A 19C 20A 21D
et et et et et et et et
1B 3B 4C 11C 16B 19D 20C 21B
A B C D E F G H
Types de liaisons
28
Liaison pivot A
Liaison pivot glissant D
Liaison glissiére F H
Liaison rotule E
Liaison encastrement G
Liaison hélicoidale B C
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